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Application Note: How to Use DC Motor with iMicro Robotic Controller 
 
���������	�
	���	����	���������	���	����
��	�	���������	�	�����������	���������	�������	�	������������
��	�	����������������������	���������	���	��������������������������		 !�

  
                

1 2 3 4         5            6 
 

"	�� �#����$� ��� ���� "%&'(%�)*� �����	�	�� ���+�  ���� ���	���� ��� �	� ��� �����  ���� ���� �����	� �	���$� ����

�	������	��	�������	�	�� ���������		 ���
 

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

�����������	�
�������
�����������������������
������������
�	�����������	������

�

%������	��������������	�	��$�,	������� �����	�������	 ������������	�	��������������	�-����	����	���.�����,�
������������/��,������	����������	/�������,$�����-������	������	���	� �����	�	����.�� ����	��	���	����������

-���� 	�� ��	����  ���� �	�	�0� ���� �	�	�1� ����� ���� ������� ���  �	��,�� %��� ��� ��� ��/������ �	� ��,� �#����
�������	�� ������������	�	������ �������	����	�������	�	��������������	,��� �������,� �������2�������34������

�	�������� �	��,��
�

5���������	�	��������	����������	���,��������,��������	�-����	����	�$������	��	���	���	���������	�������,�

�,� ������ ���� ��	/����� ������	�� �����,�� "	�� ��� ���� 	�� �	��	�� �	���	� ������	��$� ������ ������ �	� �����	2���
6	�� ����3������
�
�"	���#����$�����/�	�������	�������	�	�������������������������������	�����	 ��

�
float  pV0,pV1;  
pV0 = 1000; 
pV1 = 1000;  
SetVelocity(&pV0, &pV1); 
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float  pW,pG, pE;  
pG = 10.0; 
pW = 62.0; 
PE = 2048.0; //4 times of the CPR of the encoder disk  
SetWheel0Info(&pG, &pW, &pE); 
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float  pV0;  
ReadVelocity0(&pV0); //pV0 contains the motor 0 velocity in mm/sec 
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float pV0;  
pV0 = 100.0; 
SetPosition0(&pV0); 
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float  pV0;  
ReadPosition0(&pV0); //pV0 contains the motor 0 velocity in mm/sec 
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float  pV0,pV1;  
pV0 = 0.3; 
pV1 = -0.6;  
SetPWM(&pV0, &pV1); 
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float  pV0;  
pV0 = 2000; 
SetAcceleration0(&pV0); 
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